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Vorlesung:
Einführung in die Satellitendynamik

Keplersche Gesetze

1. Die Planeten bewegen sich auf elliptischen Bahnen, 
wobei die Sonne einen Brennpunkt einnimmt.

2. Die Radiusvektoren von der Sonne zu den Planeten 
überstreichen in gleichen Zeiten gleiche Flächen.

3. Die dritten Potenzen der großen Halbachsen sind 
proportional zu den Quadraten der Umlaufzeiten.
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• Beispiel: Swing-By am Jupiter
– Anfluggeschwindigkeit:
– Gravitationskonstante:
– Halbachse:
– Jupiterradius:

b [km] ε rp [km] vp [km/s] �M  [°] 

3,00E+06 1,2182 9,41E+05 17,28 145,2 

2,00E+06 1,1023 4,41E+05 24,57 155,1 

1,36E+06 1,0489 2,11E+05 35,09 162,4 

1,00E+06 1,0265 1,14E+05 47,37 166,9 

3,00E+05 1,0024 1,04E+04 156,01 176,0 
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• Kinematische Gleichung:

• Darstellung als Quaternion-Multiplikation:
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